
ゴミ回収チャレンジ結果

エリア チーム名
ナビゲーション
クラス

マニュピレーション
クラス

ゴミ回収
個数

操作者
人数

ペナルティ 点数
ナビゲーション
スコア

マニュピレーション
スコア

大阪工業大学
ロボット工学科チーム

N3 M1 3 1 0 15 8 2

関西大学
ロボット・マイクロシステム研究室

N3 M3 0 0 0 0 8 16

関西大学　計測システム研究室 N1 M1 1 1 0 1.5 1 2

神戸高専ロボティクス N3 M3 2 0 0 48 8 16

屋外 神戸高専ロボティクス N3 M3 1 0 0 24 8 16

屋内

機能 ナビゲーション マニピュレーション

制御 目視 遠隔 自律 目視 遠隔 自律

クラス N1 N2 N3 M1 M2 M3

Score 1 2 8 2 4 16


